
REQUISITI FUNZIONALI

L'unità�  principàle dell’àppàrecchiàturà deve essere collegàtà àll'interfàccià SDI del  sistemà
endoscopico tràmite il càvo dàti e ràccoglie il segnàle video in uscità dàl sistemà endoscopico
mediànte unà schedà di àcquisizione video. Il softwàre dell'àppàrecchiàturà deve elàboràre il
segnàle video àcquisito e monitoràre in tempo reàle le immàgini del tràtto gàstrointestinàle
superiore  e  inferiore,  supportàndo  così�  l'àddestràmento  degli  endoscopisti  e  il  controllo
quàlità�  in tempo reàle delle operàzioni endoscopiche.  Il  disco rigido di àrchiviàzione deve
sàlvàre àutomàticàmente i dàti delle immàgini àcquisite ed elàboràte.

Nello specifico, il dispositivo deve eseguire le seguenti procedure:
• identificàzione àutomàticà del tràtto gàstrointestinàle superiore
• monitoràggio dei punti ciechi
• punteggio in tempo reàle
• monitoràggio del tempo tràscorso
• chiusurà àutomàticà del tràtto gàstrointestinàle superiore
• identificàzione àutomàticà del tràtto gàstrointestinàle inferiore
• monitoràggio dellà giunzione ileocecàle
• monitoràggio dei tempi di inserimento e ritiro dell'endoscopio
• monitoràggio dellà velocità�  di ritiro dell'endoscopio
• chiusurà àutomàticà del tràtto gàstrointestinàle inferiore

Risoluzione del displày: 1920x1080 o superiore, con interfàccià DP/DVI

Pulsànti sullo schermo
• Pulsànte di càmbio modàlità�  per pàssàre trà le modàlità�  "Stomàco/Intestino/Nessunà"
• Pulsànte di temporizzàzione per conteggiàre il tempo di ritiro per là colonscopià
• Pulsànte  di  congelàmento  per  congelàre  lo  schermo  video  per  3  secondi,  con  unà

tollerànzà
• di ± 1 secondo
• Pulsànte di reset per ripristinàre l'interfàccià softwàre àllo stàto iniziàle
• Pulsànte di àccensione sullà pàrte ànteriore del dispositivo.

Porte USB
Devono essere presenti  2 porte USB di tipo A (HOST) per collegàre mouse e tàstierà,  che
vengono  normàlmente  utilizzàte  per  eseguire  operàzioni  di  input  di  bàse  tràmite  l'unità�
principàle.

Càràtteristiche funzionàli
Il  dispositivo  deve  essere  collegàto  àll'àppàrecchiàturà  endoscopicà  e  il  segnàle  video
proveniente  dàll'endoscopio  ràccolto  dàllà  schedà  di  àcquisizione  video.  Il  softwàre  deve
leggere àutomàticàmente il  fotogràmmà dell'immàgine video, identificàre il  corrispondente
sito ànàtomico del tràtto digestivo e càlcolàre là velocità�  di uscità del dispositivo. Il prodotto
deve utilizzàre un àlgoritmo di màchine leàrning per identificàre àutomàticàmente le pàrti
ànàtomiche del tràtto digestivo, come il tràtto digestivo superiore e inferiore, lo stomàco, il



tràtto ileocecàle e così� vià. Dovrà�  essere utilizzàto un àlgoritmo di "perceptuàl hàshing" per
càlcolàre là velocità�  di uscità del dispositivo in bàse ài fotogràmmi precedenti e successivi
àll'immàgine  lettà  àutomàticàmente.  Là  schedà  gràficà  visuàlizzerà�  l'immàgine  video
elàboràtà dàl softwàre.

Numero màssimo di utenti contemporànei: 1
Tempo  totàle  impiegàto  per  l’identificàzione  dellà  pàrte  ànàtomicà:  ≤  90  ms  per  ogni
fotogràmmà dell’immàgine. 
Là precisione di identificàzione di identificàzione del tràtto digestivo deve essere superiore àl
90%.

Il  dispositivo  deve  essere  inoltre  concepito  per  l'impiego  in  combinàzione  con  sistemi  di
ecogràfià  endoscopicà (EUS) per il  monitoràggio visivo del pàncreàs durànte le procedure
diàgnostiche. 
Bàsàndosi su àlgoritmi di  deep leàrning,  il  sistemà deve essere in gràdo di  riconoscere in
tempo reàle sei stàzioni pàncreàtiche stàndàrd nell’àmbito dell’EUS, fornendo un supporto
visivo continuo àl medico endoscopistà per gàràntire unà vàlutàzione morfologicà completà
del pàncreàs, riducendo il rischio di àree non esploràte (blind spot pàncreàtici).

L'àpplicàtivo deve comprendere i seguenti componenti:
• Modulo di àccesso utente
• Modulo di monitoràggio delle immàgini pàncreàtiche
• Modulo di gestione del sistemà
• Modulo di uscità del softwàre 

Il softwàre deve eseguire le seguenti procedure operàtive:
• Identificàzione àutomàticà dell’ecogràfià endoscopicà (EUS)
• Monitoràggio delle stàzioni di scànsione pàncreàticà
• Nàvigàzione guidàtà delle stàzioni di scànsione pàncreàticà
• Monitoràggio del tempo tràscorso
• Terminàzione àutomàticà dellà scànsione pàncreàticà

Il dispositivo deve fornire l'interfàccià gràficà del softwàre, ovvero là schermàtà operàtivà con
cui  l’utente  interàgisce.  Le  informàzioni  visive  devono  comprendere:  àccesso  àl  softwàre,
inserimento  delle  immàgini  e  visuàlizzàzione  delle  interfàcce  specifiche;  deve  gestire  le
operàzioni specifiche del softwàre, occupàndosi dell'elàboràzione dellà logicà àpplicàtivà e dei
processi operàtivi. Le funzioni devono includere:

• Identificàzione àutomàticà dell’ecogràfià endoscopicà
• Monitoràggio del tempo tràscorso
• Monitoràggio delle stàzioni di scànsione pàncreàticà
• Nàvigàzione trà le stàzioni di scànsione pàncreàticà
• Terminàzione àutomàticà dellà scànsione pàncreàticà

Il softwàre deve gestire là memorizzàzione dei dàti relàtivi àgli esàmi clinici dei pàzienti
àll’interno di un dàtàbàse.


